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Dronok az energetikdban
2021. oktéber 14.

A kUlIbnb6zé robotok és dronok egyre inkdbb elterjednek az ipar minden
terUletén, igy megjelennek az energetikdban is. Ezt a témdat jarta kérol Dr. Téth Janos,
akinek Kanaddban alapitott vdllalkozdsa kdzmU és ellendrzd vdllalatoknak kindl
innovativ megfigyelési, fejlesztési és beavatkozdsi szolgdltatdsokat, az Energetikai

Szakkollegium 'GPK 150" emlékfélévének &tédik eldaddasan.

El&szor fontos megemiliteni a villamosenergia hdlézatokat a vildgbon. Vilamos
energia nélkil a ma haszndlt eszkdzeink Uzemképtelenek, nem muUkddnek a
kommunikdcids eszkdzdk, a vilagitds, a fités és az ipari termelés ledlina. Kanaddnak

kétszdz-, az USA-nak
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hdromszdaz-, az EU-nak pedig
négyszdzezer kilométer hosszu
kiepitett  villamos hdldzata
van. Ezeken a rendszereken
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az  akkori  felhaszndldshoz Az USA villamosenergia haldzata

igazodtak, igy nagyon kézel

vannak a kihaszndltsdgi maximumukhoz. Mdsrészt a megujuld energiatermelés
kdvetkeztében egyre inkdbb tdvolodik az erémU a fogyasztdtdl, mert az egyes
természeti adottsadgok (erds napsUtés, nagy szélsebesseég) nem kdzvetlenUl a
fogyasztokért vannak. Harmadrészt pedig nagyon nehéz Uj hdaldzatot kiépiteni, mivel
senki nem szeretne a kertjében, vagy a féldjén ehhez hasonld zavard tényezét. Ebbél
kdvetkezik, hogy a vilamosenergia hdlézatokat gyakrabban kell ellendrizni, vagy fel
kell ket Ujitani, példdaul cserélni rajtuk a berendezéseket, azonban ezzel is akad
probléma. Az Amerikai EgyesUlt Allamokban hatalmas szakadék van az energetikai
munkakdrben dolgozdk kdzdtt, mert a munkavdallaldk nagy része 50 év feletti és 30 év
alatti, igy ez okoz némi tapasztalat és hozzddllds-béli kildnbséget. Emellett ebben a
szektorban magas a foglalkoztatottak bére, mivel egyre inkabb szUkseégesek bizonyos

készségek, igy a vdllalatoknak nem mindig éri meg Uj embert felvenni. igy az
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energetikai vdllalatoknak térekednilk kell, hogy minél hatékonyabban, minél
kevesebb befektetéssel €s kevesebb munkaerdvel végezzenek el j6l egy megbizdst.
Ezekre a problémdkra az egyetlen megoldds, ha automatizdljuk a folyamatokat

minden szinten.

A fold felszinén mozgo
robotokat elsésorban a hdlézatok és a
transzformator dllomdasok
medgfigyelésére alkalmazzdk. Taldlhatd
rajfuk termdl-, infra-, uv-, és nagy

feloontdsu kamera is. llyen

berendezéseket alkalmaznak példdaul
Kindban, vagy a Boston Dynamics A Boston Dynamics robotja

jovoltabdl az Egyesult Allamokban is.

A  kdvetkezd kategérigt  az
ugynevezett ,kiszé robotok” adjdk.
Ezek k0ldnb6z6 technoldgidk
seqgitségével  végig mennek a
vezetéken és a rajtuk  1évd
berendezésekkel vizsgdljdk azt. llyen a
Kanadai LineVue, vagy a Japdn HiBot,
amelyek mdar az egyes akaddlyokon is

at tudnak kelni. A Kanadai LineRover

egy laboratériumot visz magdval a

HiBot (Japan)

vezetéken, példdul egy ,Ohm

Stick”-et, ami képes az ellendllds mérésére az illesztéseknél, igy fel tudja mémi az
illesztés mindségét. A legUjabb fejlesztés, a LineScout, amelyet Kanaddban
fejlesztettek. A robot tartalmaz egy Ohm Stick-et, rontgent, infra- és nagyfelbontdsu
kamerdt és nagyon Ugyesen képes az akaddlyok kikerUlésére, valamint képes
megjavitani egyes hibdkat a vezetéken egy robotkar segitségével. Tovdbbi
fejlesztések még a LineRanger (Kanada) és a LineCore, amelyek a vezetékek

korroddltsdgi dllapotdt is képesek vizsgdini. Ezeket az eszkdzdket fel lehet szerelni
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propellerekkel, igy kdnnyedebben tudnak az egyik vezetékrdl a mdsikra mozogni,

mint kerekek segitségével.

A legfontosabb kategéria azonban egyértelmien a dronok kategdridja, azaz
a pildta nélkdli repUlégépek (UAV). Nagyon megkdnnyitik a hdldzat felugyeletét
normal kérblmények, de extrém iddjdrdsi viszontagsagok kdzdtt is. Kdnnyebb felmérni
vele a kdrokat és sokkal kdnnyebb igy déntést hozni a javitdsi munkdlatokrdl. Ezeken
kivil pedig sokkal egyszerGbb
haszndini és sokkal kellemesebb
is, mint egy helikopterbdl napi
nyolc-tiz érdn keresztll figyelni a
hdlozatot. A technolégia
alkalmazdsa szdmos elénnyel jdr,
mint  példdul a kdrosanyag

kibocsatds és a  koltségek SRUNE - i

csdkkenése, a veszélyek Az AEE merev szarny( dronja

elkerUlése, valamint a drén dltal

készitett videdt késdbb is vissza lehet jatszani. Természetesen a dronoknak is vannak
hatranyos tulajdonsagaik. A szabdlyozds egyelére nem felhaszndldbardt, igy hosszas
egyeztetés utdn lehet engedélyt kérni a munkdk elvégézésre. Nehéz kdvetni az
eszkdzt a vezeték mentén, mivel van egy adott hatétdvolsaga, igy autdval utdna kell
menni, vagy mds moédon megoldani, mikdzben irdnyitani is szUkséges. A dronokat
megzavarja az elektromdagneses tér, ami nem elényds egy nagyfesziltségU hdldzat
vizsgdlata kdzben. Ha egy repUlé dron nekiltkdzne a vezetéknek, akkor akdr a
balesetbdl erd6tlz is keletkezhet. A fejlesztéseknek kdszonhetéen mdara sikerCGlt
lecsdkkenteni a méretét az egyes kamerdknak és szenzoroknak, amik a helikopterre
voltak felszerelve, viszont ez pdr éve
még problémdat okozott, hogy nem
minden érzékel6t tudott magdval vinni

a drén.

Az elbnyei miatt az UAV-okat
elbszeretettel haszndljdk tdobb célra is

ebben az ipardgban. Az Uj hdlézat

kialakitdsakor fontos feltérképezni a Korrozios allapot felmérése
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terUletet. Id&szakosan meg kell vizsgdini a vezetékeket és a tornyokat kdzelrdl. A
vizsgdlat sordn nagyfelbontdsy képeket készitenek tdbb szenzorral, igy késdbb
visszanézhetd és részletesen megvizsgdlhatd egy adott részlet. Ezen kivUl fel tudjdk
mérni a korrézids dllapotdt az egyes elemeknek, ezért egy kiértékelt képet kaphat a
kezelbje, igy ki tudjak vdaltani a helikoptereket és sokkal biztonsdgosabbd tudjdk tenni
a munkdt. A leguUjabb fejlesztési eszkdz ebben az ipardgban a Schiebel dltal
gydartott, eredetileg katonai felhaszndldsu dréon. Ez egy karbonvdzas, minden korszer(
technikaval felszerelt

UAV, aminek

hatotdvia tébb, mint = = =
200 kilométer. Ez a 4, SCWEBEL oevi —
technika jelenlegi Y L) " ‘
arfolyamon koérUlbelUl y

1,2 milligrd  Forintba

kerol. A Schiebel drénja

Az eszkdzok nagy mennyiségld anyagot kiUldenek be nap, mint nap
feldolgozdsra (sokkal tdbbet, mint régen, amikor helikopterekkel gyUjtétték az
adatokat), ami szintén egy problémds szegmens. A munkavdllaldk nagyon lassan,
nagy hibdval és magas fizetésért tudjdk analizaini a
kOlbnbdz8 képeket és videdkat, igy mds megolddst
szUkséges taldini. Erre fejlesztenek ki kGldnbdzd
mesterséges intelligencidkat, hogy a nap 24 érdjdban,

nagyon gyorsan (akdr 1000 képet fel tudnak dolgozni =

I
percenként), kUldnbdzé mintdzatok szerint azonositani t
tudjgk az esetleges hibdkat a hdlézatokon, ezzel A mesterséges intelligencia

megsporolva idét és pénzt a vdllalatoknak. felismeri a problemas teriletet

A technoldgia fejlédésével az energetikai ipardgban is megjelennek az Uj,
innovativ eszkdzdk, amik szdmottevéen megkdnnyitik egyes munkafolyamatokat,
ezzel rengeteg eréforrdst spodrolva a szektorban Iévé vdllalatoknak. llyenek a

kUlbnb &z robotok, mesterseégek intelligencidk €s a dronok is.
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