Uzemlatogatas a MAVIR Zrt. Kézponti Kezelé Kézpontjaban

Az Energetikai Szakkollégium Egyesiilet (ESZK), a Magyar Elektrotechnikali
Egyesiilet (MEE) Energetikai Informatika Szakosztalya (EISZ) és a MEE MAVIR
tizemi szervezetének kozos szervezésben szakmai napon vettiink részt a MAVIR
sz€khaz Jedlik termében. A szakmai nap ,Az atviteli haléozat Kozponti
Kezel6kozpont rendszere” cimet viselte. Ennek keretében eléadasokat halhattunk a
magyar villamos energia rendszer kozponti kezelésének torténeti kialakuldsarol és a
jelenleg ilizemeld rendszer technikai atalakitasarol. Az eldaddsokat, a Kdozponti
Kezelokozpont (KKEK) Iétrehozasaban aktivan résztvevd cégek szakemberei
tartottak. Az eléadasokbdl megismerkedhettiink a teljes atviteli halozati és a 120kV-0s
halozat, MAVIR altal feligyelt részének a technologia-feliigyeleti és villamos

energiairanyit6 rendszerével.

A szakmai napon az alabbi eldadasok hangzottak el:

* A magyar atviteli halozat egykdzponta tavkezelésének megvaldsitasa
(Decsi Gabor, MAVIR ZRt.)

» Technolodgiai informatikai kapcsolatok a Kozponti Kezeldkézpont (KKEK)
vonatkozasaban (Szedldk Robert, MAVIR ZRt.)

* A PROLAN KKEK rendszer ismertetése, funkcionalis fejlesztések
(Donath Csaba, Prolan ZRt.)

« A MAVIR Halozat Uzemeltetési Kézpont bemutatdsa
(Somogyi Istvan, MAVIR ZRt.)

* A MAVIR Zrt. Kozponti Kezeldkézpont (KKEK) tréning szimulacids
rendszerének altalanos bemutatisa (Gaal Robert, Pach Péter, ASTRON Kft.)

A Magyar Villamos Miivek a 90-es évek elején az aramszolgaltatd és az erdmiivi

tarsasagokkal kozremiikodve megkezdte az URIK (Uzemiranyitisi Rendszer




Irdnyitastechnikai Korszeriisitése) projekt elokészitését. A  projekt konkrét
megvalositasa 1995-ben indult el, melynek célja egy egységes szamitogépes
folyamatiranyitd rendszer telepitése Vvolt az aldllomasokra és a diszpécser
kozpontokba. A rendszeriranyitds a sziikséges informaciokat a haldzatrol, az egyes
alallomasokba ¢és erémiivekbe telepitett telemechanikai alkdzpontokbdl (RTU) nyeri,
melyek tobbek kozott a vezényld tablat is helyettesitik (adatgytjtés, vezérlés kiadas).
Az adatatviteli utvonalak szintén korszertisitésre keriiltek, foleg optikai, esetenként

mikrohulldmu atviteli utak lettek telepitve.

A szamitogépes adatgyiijtés (RTU) megjelenésével megteremtodott az alallomasok
kozponti kezelésének is a lehetdsége. A 90-es évek végén induld szekunder
rekonstrukcié soran kialakitott aldllomdsi védelmi €s iranyitastechnikai rendszerek
alapvetd kovetelménye volt a rendszer tdvkezelhetdsége. A rendszeriranyitds ezzel
parhuzamosan iizemelve, a villamosenergia termelés ¢és fogyasztas egyenstlyéaért
felelt tovabbra is. Viszont az altaluk kiadott parancsokat (kapcsoldsi miiveleteket)
nem az alallomason a személyzet, hanem a Kezel6 Kozpontban dolgozoé elektrikus
hajtotta végre. A szekunder rekonstrukcio soran kialakitott 5 kezel6é kozpont (KEK) és

a hozzatartozo tavkezelt alallomasok (TKA) az alabbi abran lathatoak:
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Az atviteli halozat kezel6 kozpontjai (KEK) és a tavkezelt alallomasok (TKA)




A tavkezeléshez sziikséges technologiai modositasok (jelzések és vezérlések
csatlakoztatasa, motoros hajtastt késziilékek beszerzése) a szekunder- és primer
rekonstrukcid sordn keriiltek kialakitdsra. Ezen kiviil ebben az iddszakban az
alallomasok kozotti optikai haldzat teljes egészében kiépiilt, napjainkban szinte

kizarolag ezt hasznaljak adatatvitelre az atviteli halozaton.

Halézati Uzemiranyité Kézpont (HUK)

Kézenfekvo, hogy ha a KEK-ben megjelend adatokat tovabbitjuk hasonlé méodon a
TKA-KEK kapcsolatokhoz, egy kozponti helyre, akkor létrehozhato a teljes atviteli
halézat tavkezelése egy kdzpontbol. Ennek a feladatnak a végrehajtasara indult a HUP
projekt. Halézati Uzemiranyitasi Projekt (HUP) célja, létrehozni az atviteli halozat
egykozponta tavkezelését, azaz a kdzponti kezeld kozpontot (KKEK).

A KEK-ekben az alallomasi tadvkezelés a Prolan Xgram rendszeren keresztiil torténik,
hasonloan az aldllomasi helyi adat megjelenitéh6z (HAM), mig a rendszerirdnyités
tovabbra is az URIK projektben kiépitett Siemens Spectrum rendszeren keresztiil
valosul meg. A KKEK az 4tviteli halozati alallomasokat kezeli, mig a MAVIR
tulajdonaban 1év6, de 120kV-os és ennél kisebb fesziiltségszintli aldllomasokat a

HUK-b8l (haldzati iizemiranyitd kdzpont) kezelik.

Mivel a rendszeriranyitas €s a kezelés egy kozpontbdl torténik, ezért a két kezeldi
szoftvert egymashoz kellett igazitani kiilsé megjelenés alapjan is. Az egy kozponth
kialakitasbol kifolyolag az illetékességek is atalakitasra keriiltek. A rendszeriranyito
jelenleg nem csak a KKEK-en keresztiil tud kapcsolasi miiveletet kezdeményezni,
hanem a rendszeriranyit6 munkahelyrdl is van jogosultsaga bizonyos elére kijelolt
utvonalak kapcsolasara. A KKEK-be a KEK-bdl tovabbitott adatok érkeznek. Egy
esetleges lizemzavar esetén a KEK-bdl is lehetséges a kezelés. Természetesen a HAM
is alkalmas a kezelésre tovabbra is. A megfeleld jogosultsdgokat szintén a Prolan
Xgram rendszer kezeli. A KKEK-ben ¢és az ODSZ-ben (Orszagos Diszpécser
Szolgélat) is tobb monitoros munkahelyek vannak kialakitva, ezéltal a kezeld nem
csak a hozza tartozé informaciokat latja, hanem pl.: KKEK-ben lathato az ODSZ
sémadja ¢és viszont, ezen kiviil egyéb informaciok megjelenitésére is van lehetdség (pl.:
részletes 1ddjaras eldrejelzés). Természetesen a villamos energia-rendszerben elvart

biztonsag teljesitése érdekében tartalék kdzponti kezeld kozpont is 1étesiilt (TKKEK),




megfeleld biztonsagu helyen, a teljes KKEK-et kiszolgalni képes rendszerrel és

funkcionalitassal.

Az egyes szintek feladatkorei:
ODSZ-KKEK
- rendszer-, haldzatiranyitas, tivkapcsolas,
UIO-HUK
- tavkapcsolas, HUSZ és VF koordinacid, iranyitas, iizemképesség mindsitése
TKA-VF

- helyszini kapcsolasok, kezelés

A KEK-ek iizembevétele a KKEK-ben: Gy6r (2009), Toponar (2009), Zuglo (2010),
Sajoszoged (2010), Albertirsa (2011).

Tréning szimulator

Az aldllomasi technologia fejlodésével lehetévé valt az egyes alallomasok tavolbdl,
kozpontbdl torténd kezelése, feliigyelete. Emiatt az egy kezel6 személyre jutd
feldolgozand6 informacié mennyiség egyre boviil. Nagyobb feleldsség harul a kezeld
személyre, a hibazasnak a lehetdsége megnd. Kiterjedt lizemzavar esetén a lehetd
leggyorsabban fel kell ismernie a hiba forrasat és elharitani azt, emellett az épen
maradt halozatrészen vissza kell allitania a folyamatos ilizemet. A folyamatosan
fejlodé alallomdsi technologidkhoz illeszkedd tudéassal kell rendelkezniiik a
kezel6knek. Ezeknek az eldsegitésére hoztak 1étre a tréning szimulatort.

A hagyomanyos elméleti probléma megoldas nem jelent hatékony tanulasi modszert
az lizemzavarok felismerésére ¢€s elharitasara. Ellenben a gyakorlati oktatds (az
tizemeld halozaton) sem megfeleld, mert az lizem zavardsa nélkiil kell a rutin
feladatokat is megtanulni, tehat az nem megengedett, hogy egy tavvezetéket
kivegylink az tizembdl és azon gyakoroljanak a kezel6k. Emiatt a végsd dontés egy
tréning szimulatorra esett. Ezzel a fent emlitett hatranyok kikiiszobolhetéek, ezen
kiviil az ¢éles helyzetben ritkan el6forduld helyzeteket is lehet megfeleld kdrnyezetben
szimuldlni és gyakorolni. A szimuldtor mellett szolt az is, hogy az Osszetett
halézatban esetlegesen kialakuld kiterjedt lizemzavar altal okozott karnak toredéke

egy szimulator koltsége.




Ahogyan azt mar lattuk, itt is kiilonvalik a rendszerirdnyitds (DTS — Diszpécseri
Technologia Szimulator) és az aldllomas kezelési (ATS — Alallomési Technoldgia
Szimulator) feladat szimulacidja.

A rendszeriranyitas lassabb lefolyasti eseményekre koncentral (teljesitményaramlas

szamitas), a haldzatot grafként latja, az idéfelbontdsa masodperc- perc nagysagrendi.

Az alallomasi kezelés ezzel szemben a villamos technoldgiat alkotoelemeiként latja

(megszakitd, szakaszolo, transzformator) részletes kapcsoldsi modellben. Gyors
lefolyasu halozati eseményekre koncentral (zarlat, kapcsolas, védelmi miikodés) ido
felbontasa milliszekundumos nagysagrendben van.

A szimulétor un. stand alone felépitésii, tehat 6nallé6 mikodésre képes fliggetlentil az
tizemeld rendszertdl. Két részbdl all az oktatoi és a tanuldi munkahelybdl. Az oktatoi
munkahely maga a technoldgianak a szimuladlasara szolgal, ahol az oktatdé tudja
modositani a technoldgia mitkddését (zarlatok, hibak beadasa).

A szimulatorban az alabbi tevékenységek gyakorolhatok:

Normal tizemviteli tevékenységek:

- Munkateriilet elokészitése, visszavétele

- Kapcsolasok végrehajtasa

Uzemzavar felismerés és elhdrités:

- Egyszeres meghibasodas kezelése

- Tobbszords (jarulékos) hibak kezelése

- Rendszerlizemzavar soran 6nall6 aldllomasi tizemvitel (segédiizem, black start)

Az el6adasok utan rovid lizemlatogatdson vettiink részt az Orszdgos Diszpécser
Szolgalat vezénylétermében, megnéztiik a Halozati Uzemiranyitd Kdzpontot, és végiil

egy rovid szimulacios tesztet lathattunk a KKEK tréning szimulatoron.

Voros Csaba
Energetikai Szakkollégium tagja




